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 MOTORTRONICS SOFT STARTER SPECIFICATION  
 

 

 

1. 부하종류  

3상 AC MOTOR 

2. A C  전원 

208VAC ~ 600VAC ±10%  50/60Hz 공용 

3. 소프트 스타터 전원 

전류 : 39A ~ 1250A 

용량 : 10Hp ~ 1125Hp 

4. 과부하 용량 

(모타 정격 전류의 %) 

� 125% ⇒ 일반운전시 

� 500% ⇒ 60초 

� 600% ⇒ 30초 

5. 조작전원 

2선 또는 3선석이며 전원은 120VAC, 220VAC 선택 가능함. 

(단, 제어 전원은 사용자 공급) 

6. S C R  최대 역 전압 

1600V (39A UNIT 이상) 

7. 순시 전압 보호 

각 상에 RC Snabber 설치 (dv/dt) 

8. 주위온도 

PANEL 개방시 : 0 ~ 50℃ 

PANEL 닫음시 : 0 ~ 40℃ 

9. 냉각시스템 

� 220A ~ 1250A 강제 냉각 팬 설치 

� 39A ~ 180A 내부 순환 방식 

10. B Y  P A S S  C O N T A C T O R  

BY PASS CONTACTOR는 옵션이며, NEMA 12 이상 시 추천 합니다. 
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11. 인증 

UL, cUL 인증 

12. 소프트 스타터 운전 기능 

1) 가속 시 조절 항목 

� 가속 형태 : 저압 가속, 전류가속 

� 기동 토르크 : 0 ~ 100%의 전압과 0 ~ 600%의 모타 정격 전류 

� 가속 시간 : 1 ~ 120초 

� 전류 제한량 : 200 ~ 600% 

2) 이중 기동 방법 

최대 4번 가속 형태 프로그램으로 가능 함. 

3) 감속 조절 항목 

� 전격 전원의 0 ~ 100%에서 감속 가능함. 

� 정지레벨 : 정지 신호시 보다 0 ~ 1% 낮으면 가능 함 

� 감속시간 : 0 ~ 60초 

� 감속 중 과부하시 즉시 정지 됨. 

4) 조그 기능 

� 조그전류 : 100 ~ 500%의 정격 전류 

� 조그전압 : 0 ~ 100%의 정격 전압 

� 최대조그시간 : 0 ~ 20초 

5) 순시기동 

� 순시기동전압 : 0 ~ 100%의 정격 전압 

� 순시 기동 시간 : 0.1 ~ 2초 

6) 프로그램 가능한 출력 3포인트 

3개의 출력 릴레이는 프로그램을 통해서 18종류의 출력 형태 선정  

가능함. 

13. 소프트 스타터 보호 기능 

1) 상 상실 및 불평형 

어느 한 상이 스타터의 정격 전류의 30% 미만시 트립시킴. 

2) 역상검출 

역상 결성 시 역상 트립 시킴 

3) 부하쇼트 

초기 기동 (약 1/4초) 전압 인가시, 전류가 9배 이상의 서지 전류가  

발생하면 트립시킴 

4) 쇼트 서키드(보드)  

운전 중 스타트의 정격 전류의 10배 전류 발생시 12.5ms 트립시킴. 
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5) 쇼트 S C R  

SCR 한쌍간의 전압 강하가 1*1/2V 이상이면 트립시킴. 

6) 션트(SHUNT)  트립 

정지 상태에서 출력측에 전류가 흐르면(상 전체 SCR 쇼트) 트립. 

7) 과 온도 

히트 싱크의 온도 감지센서가 185℉ 이상이면 트립시킴. 

8) 실시간 MOTOR  온도 감지 

모타가 운전 혹은 정지시 계속하여 모타 온도 감지하여 재 기동시  

모타가 충분히 냉각되었는지 검지 함. 

9) 모타 온도 기억 

갑작스런 정전이나 전원 차단시 스타터 내부의 실시간을 이용하여 모타

온도를 추정 계산 함. 

10) 리셋 기능 

모타 온도가 충분히 냉각 되지 않으면 과부하 리셋 불가. 

11) 비상정지 기능 

정지시간 : 0 ~ 60분 조정 가능 

12) 시간 기동 횟수 설정 가능 

� 시간당 기동 횟수 : 1 ~ 10회 (실제 기동 횟수) 

� 휴식시간 : 0 ~ 60분 

13) 부하 분실(LOAD  LOSS )  트립 보호 

� 부족 전류(UNDER CURRENT)트립 레벨 : 10 ~ 90% 정격전류 

� 부족 전류(UNDER CURRENT)트립 지연시간 : 0 ~ 20초 

 


